Kwartalne Spotkanie
Z Inzynierig Ruchu 21/8/2025

SITK oddziat Katowice

ul. Podgérna 4, Katowice



Lista spraw na dzisiaj

- analiza zgtoszonych problemoéw oznakowania (cztonkowie lub osoby spoza SITK)

- omowienie kalendarza spotkan i wstepnie planowanych dat (co ok 90 dni)
(21 sierpnia 2025, 19 listopada 2025, 18 lutego 20263/

- podziat tematdéw na spotkania

- powotanie zespotu roboczego do koordynowania zbierania materiatéw i ich kumulac;ji

- kamienie milowe dziatan kota
- ustalenie sposobu zgtaszania wtasnych materiatow szkoleniowo/egzaminacyjnych

- wiosha 2026 - pierwsza edycja kursow inzynierii ruchu — ogtoszenie wstepnego kalendarza terminow
- struktura szkolen z inzynierii ruchu oraz przyktadowe elementy kursu

- przyktadowe elementy egzaminu na podstawie kursu



analiza zgtoszonych problemow oznakowania
(cztonkowie lub osoby spoza SITK)

W ramach dziatan wspierania kolegow i kolezanki inzynierow ruchu z okolicznych urzedow oraz firm
sugeruje umozliwienie dziatan wsparcia i pomocy w analizie projektéw organizacji ruchu

Whioski mozna zgtasza¢ na Kwartalne Spotkania Inzynierii Ruchu oraz na email dla dziatan pomiedzy
spotkaniami KSIR

Rozwigzania projektowe bedg rozpatrywane z zachowaniem warunkédw anonimowosci o ile to bedzie
mozliwe.

Z uwagi na pierwszg edycje brak jest wnioskow



Efekt dziatan

Stosowac takie rozwigzania projektowe ktére sa:

- Proste

- Zgodne z przepisami

- W matychilosciach

- Nie stosowac¢ znakdow drogowych, ktore nie istniejg
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kalendarz spotkan i plany na przysztosc¢

Kalendarz spotkan i wstepnie planowanych dat (co ok 90 dni, kwartat)

O 21 sierpnia 2025 - obecne
1 19 listopada 2025
0 18 lutego 2026

Kolejne terminy 2026 roku zostang ustalone na spotkaniu 18 lutego poniewaz
11-13 maja 2026 bedzie planowana kolejna edycja Slgskiej Konferencji BRD
| trzeba mie¢ na uwadze tg date



,kamienie milowe” naszej pracy/spotkan

W celu okres$lenia naszych celdw zwigzanych z inzynierig ruchu oraz aby ta praca zostata
udokumentowana, a nie tylko pozostawiona w formie do przegadania proponuje:

O katalog rozwigzan nieoczywistych oraz klasykéw dla statej organizacji ruchu

O schematy oznakowania robét

O kursy/egzaminy z inzynierii ruchu



Uwarunkowania spoteczne

U katalog rozwigzan nieoczywistych oraz klasykéw dla statej organizacji ruchu
1 schematy oznakowania rob o6t

O kursy/egzaminy z inzynierii ruchu

Ktos juz powiedziat, ze tak sie nie da dziata¢ ! Dac¢ ludziom gotowece .... i po sprawie.

Jednak sg tez inne opcje tej analizy/refleksii:
s*Pokazaé schematem, ze da sie projektowac optymalnie z mata iloscig znakéw

**Dla nowych inzynieréw ruchu bedzie to jaki$ punkt odniesienia / wieksza baza metod oznakowania

»*W?zorzec ktérym moga sie sugerowac / standaryzacja sposobu oznakowania

s Trudne sprawy/przypadki niech mysla, aby upraszczaé do prostych rozwiazan, bo proste dziata lepiej
—im prosciej w projekcie, tym prosciej zrozumiec znaki na drodze

s»Zgtoszenia do katalogdw i schematdéw moga byé realizowane przez kazdg osobe, nie trzeba by¢
w SITK oddziat Katowice



Zespot roboczy

Powotanie zespotu roboczego do koordynowania, zbierania materiatow i ich kumulacji jest potrzebny
aby nie angazowac wszystkich.

Chociaz nie ma limitu os6b w zespole i kazdy zainteresowany jest mile widziany

Zespo6t ma obowigzek zbierania danych i ich wprowadzania do systemu kursu / egzaminu oraz
przygotowania materiatu na kolejne spotkania.

Catos¢ materiatu bedzie sukcesywnie wydawana w formacie PDF na stronach SITK — aby zacheca¢ do
samodoskonalenia sie w inzynierii ruchu.

Format materiatu zostanie wypracowany w trakcie spotkan oraz na bazie przyktadow



Podziat szczegotowy tematdw na spotkania

Proponowane tematy na spotkania

U schematy oznakowania robdt — przyktady dla innych
O materiaty pisemne do kursu/egzaminu inzynierii ruchu
U materiaty graficzne do kursu/egzaminu inzynierii ruchu

U materiaty analityczne do kursu/egzaminu inzynierii ruchu

Na kolejnych stronach bedzie info jak to moze wygladaé. Obecne przepisy nie wymagajg kursu czy
egzaminu, ale jest to dobra forma utrwalenia wiedzy i biezgcego rozwoju w zakresie statej i czasowej
organizacji ruchu



Ogolne zatozenia terminow

wiosna 2026
pierwsza edycja kursow inzynierii ruchu — ogtoszenie wstepnego kalendarza terminow

Do czasu wypracowania materiatdiw mozna zatozyC termin wiosny 2026 jako prawidtowy/wtasciwy do
podejmowania bardziej konkretnych regut i warunkow przeprowadzenia kursu oraz regut egzaminu

Materiat z kursu bedzie jednoczesnie informacjg/wskazowkag czy wytyczng jak i czego spodziewac sie
na egzaminie — a jednoczesnie bedzie materiatem wzorcowym na ktéry mozna sie opieracC podczas prac
projektowych w zyciu codziennym.

Po konferenciji nr [l mozna planowac kursy i jesienig 2026 egzaminy z inzynierii ruchu.



Zrédta informacii i map w sieci

Mapa pogladowa: https://www.openstreetmap.org/#map=11/50.2121/18.9315

Mapa zasadnicza: https://mapy.geoportal.gov.pl/imap/Imgp_2.html?gpmap=gp0

Wypadkowos¢ na drogach: https://sewik.pl/

Slaska mapa wypadkéw: https://aawsd.slaska.policja.gov.pl/

Whniosek do wypetnienia: https://slaska.policja.gov.pl/kat/ruch-drogowy/statystyki-zdarzen-
dro/77653,Stan-bezpieczenstwa-na-drogach-woj-slaskiego.html



https://www.openstreetmap.org/#map=11/50.2121/18.9315
https://mapy.geoportal.gov.pl/imap/Imgp_2.html?gpmap=gp0
https://sewik.pl/
https://aawsd.slaska.policja.gov.pl/
https://slaska.policja.gov.pl/kat/ruch-drogowy/statystyki-zdarzen-dro/77653,Stan-bezpieczenstwa-na-drogach-woj-slaskiego.html
https://slaska.policja.gov.pl/kat/ruch-drogowy/statystyki-zdarzen-dro/77653,Stan-bezpieczenstwa-na-drogach-woj-slaskiego.html

Zrédta informacji i map w sieci

Mapa pogladowa: https://www.openstreetmap.org/#map=11/50.2121/18.9315
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https://www.openstreetmap.org/#map=11/50.2121/18.9315

Zrédta informacii i map w sieci

Mapa zasadnicza: https://mapy.geoportal.gov.pl/imap/Imgp_2.html?gpmap=gp0
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https://mapy.geoportal.gov.pl/imap/Imgp_2.html?gpmap=gp0

Zrédta informacii i map w sieci

Wypadkowos¢ na drogach: https://sewik.pl/

Cczas Wyszukaj aby pokazac wyniki.
od dnia: | dd.mm . rrer =]

Do dnia: | dd . mm . rerr | |

Lokalizacja

Wojewodztwo v

Powiat Wybierz wojewddztwo v

Gmina Wybierz powiat v

Miejscowosc

Ulica

SkrzyZzowanie (nazwy ulic
dochodzacych do
skrzyzowania, co najmniej
dwie)

Miaisra


https://sewik.pl/

Co dalej z opracowanym materiatem

Opracowany materiat bedzie gromadzony z podziatem na rodzaj informaciji:

¢ tekstowa
s tesktowo/graficzna

¢ graficzna

Materiat bedzie udostgpniony na stronie www SITK Katowice, a takze przesytany do Wydziatu
Transportu Politechniki Slaskiej (Katowice), aby przyszli inzynierowie mieli mozliwos¢ ¢wiczyc.

W ramach dziatan dodatkowych zostanie podjeta wspotpraca w tym zakresie z Pol. Sl



struktura szkolen z inzynierii ruchu

Pytania i zagadnienia tekstowe mozna uzupetniac grafikg, ale domyslne zadanie ma wynikac z tekstu

Grafika w takim pytanie ma petnic¢ role uzupetniajaca




struktura szkolen z inzynierii ruchu

Pytania i zagadnienia tekstowe mozna uzupetniac grafikg, ale domyslne zadanie ma wynikac z tekstu

Grafika w takim pytanie ma petni¢ role uzupetniajgca

A B C

zaznacz prawidiowe rozwigzania dla ktorych bezwzglednie nie wolno
realizowac postoju za znakiem wskazanym na rysunku



struktura szkolen z inzynierii ruchu

Pytania i zagadnienia tekstowe mozna uzupetniac grafikg, ale domyslne zadanie ma wynikac z tekstu

Grafika w takim pytanie ma petnic role uzupetniajaca

A B C

zaznacz prawidtowe rozwigzania projektowe sposréd prezentowanych
dla zakazu skretu w prawo przed wlotem w droge wewnetrzng



struktura szkolen z inzynierii ruchu

Pytania i zagadnienia tekstowe mozna uzupetniac grafikg, ale domyslne zadanie ma wynikac z tekstu

Grafika w takim pytanie ma petni¢ role uzupetniajgca
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zaznacz prawidtowe rozwigzania projektowe sposrod prezentowanych
dla oznakowania stopniowania predkosci pojazdu osobowego



struktura szkolen z inzynierii ruchu

Pytania i zagadnienia tekstowe mozna uzupetniac grafikg, ale domyslne zadanie ma wynikac z tekstu

Grafika w takim pytanie ma petni¢ role uzupetniajgca
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zaznacz nieprawidfowe rozwigzania projektowe sposrdod prezentowanych
dla oznakowania przejscia dla pieszych poza skrzyzowaniem



struktura szkolen z inzynierii ruchu

struktura szkolen z inzynierii ruchu oraz przyktadowe elementy kursu
Ponizej podaje przyktadowe sposoby ksztattowania materiatu w zakresie materiatéw pisemnych:

Odpowiedzi mogg by¢ dowolne, zadna, jedna, dwie albo wszystkie prawidtowe

1.
Oznakowanie D-1 umieszcza sie w odlegtosci:
1 Do 50m od skrzyzowania
2 50m od skrzyzowania
3 Od 50m do 100m od skrzyzowania

Zrodto https://projektorganizacjiruchu.info/blog?start=>5



Dalsze pytania w testach

Do wykonywania lic znakow stosowanych do oznakowania robét prowadzonych w pasie

drogowym stosuje sie folie odblaskowa:

Typu 1

Typu 2

Typu 4

Znak F-8 ,,0bjazd w zwigzku z zamknieciem drogi” posiada piktogram znaku B-1. W trakcie budowy

piktogram musi miec srednice:

1 40 cm

2 50cm

3 60 cm




Dalsze pytania w testach

Znak A-7 na drogach o dopuszczalnej predkosci do 60 km/h
nalezy umieszcza¢ mozliwie blisko skrzyzowania i nie dalej niz:

10m

20m

25m

Znak A-18b stosuje sie bez dodatkowej tabliczki do oznaczania miejsc, w ktorych
zwierzeta dziko zyjace czesto przekraczajg droge na odcinku:

Do 500m za znakiem

Od 500m do 1km za znakiem

Powyzej 500m do konca odcinka zalesionego




Dalsze pytania w testach

Przyczynami zamkniecia ruchu (znak B-1 ,,zakaz ruchu w obu kierunkach”) na drodze sg w
szczegodlnosci

- duze natezenie ruchu w obu kierunkach zagrazajgce bezpieczenstwu ruchu drogowego
- wypadkowosc¢ na odcinku drogi potwierdzona statystykami z policji

— prowadzenie robot w pasie drogowym,

— zty stan techniczny drogi zagrazajacy bezpieczenstwu ruchu, np. uszkodzenie jezdni,
obiektu mostowego itp.,

— przeznaczenie drogi do innych celdow niz ruch pojazdéw,

— przeznaczenie drogi do ruchu tylko okreslonych rodzajow pojazdow, np. autobusow
komunikacji miejskiej i taksowek

- na wniosek mieszkancow lub gminy na terenie, ktorej znajduje sie droga
- po uzyskaniu pozytywnej opinii zarzadcy drogi
- uzyskaniu zatwierdzenia projektu wprowadzajgcego zmiane oznakowania




Czesc graficzna kursu/egzaminu
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\ \zpdanie polega na znalezieniu btedow w prezentowanym materiale
L] 1 & * ™

' s®%atej organizacji ruchu,

catosc oznakowania bedzie pokazana jako istniejaca
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Czesc graficzna kursu/egzaminu

1 \zhdanie polega na znalezieniu btedow w prezentowanym materiale
' seatej organizacji ruchu,
catosc oznakowania bedzie pokazana jako istniejaca



Czesc graficzna kursu/egzaminu




Czesc graficzna kursu/egzaminu




Czesc graficzna kursu/egzaminu




Czesc graficzna kursu/egzaminu




Czesc graficzna kursu/egzaminu




Czesc graficzna kursu/egzaminu
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Schematy na czas robot

Projekt czasowej organizacji ruchu
Realizacja robot zwigzanych z utrzymaniem drogi
niewymagajgcych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu
pojazdow samochodowych, ktore wymagaija
Zmian w organizacji ruchu wytgcznie w czasie wykonywania
czynnosci na drogach krajowych, powiatowych, gminnych



Model zabudowy stupka

1. Klasycznie wkopac
2. Stojak dla nawierzchni asfaltowych albo nowej kostki — na dole obcigzenie z workdéw z piaskiem albo opony

3. Druga rurka na trytkach do obecnej rurki, o ile max 3 znaki bedg na konstrukciji



Schematy na czas robot
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Schematy na czas robot
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Schematy na czas robot
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Schematy na czas robot
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Schematy na czas robot
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Schematy na czas robot
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Schematy na czas robot
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Schematy na czas robot
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